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Il Mars Exploration Rover Opportunity € attualmente in esplorazione sul
bordo occidentale del cratere, sta studiando nuovi tipi di roccia molto

BOrdO Orientale del differenti da qualsiasi altra esaminata in precedenza. Le immagini di

HiRISE della restante parte del cratere aiuteranno il team di

crate e Endeavou Y Opportunity a pianificare le operazioni di esplorazione e a capire come

particolari siti visitati dal rover si inseriscono nella quadro generale del
cratere.
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